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α β A B C D R1 R2 R3 R4

20,5-25 24° 21° 1569 3480 2980 395 10062 9816 5700 3965

尺寸参数
Габаритные размеры
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技术规格
Технические характеристики

   Конфи-
гурация

О
сн

ов
на

я 
ст

ре
ла

1 секция базовой стрелы и 3 выдвижные секции, 
сварная конструкция с U-образным сечением, 
механизм выдвижения с одним цилиндром и тросовой 
раскладкой. На головке стрелы по стандарту 
установлено 4 блока.
Длина основной стрелы: 10,8 – 35 м.

●

Гу
се

к Две секции гуська решетчатой конструкции, 
монтируются сбоку основной стрелы, возможные углы 
установки 0°, 15° и 30°.
Длина гуська: от 9,2 до 16 м.

○

Ра
м

а Рама сварена из конструкционных элементов крупного 
сечения, которые изготовлены из мелкозернистой 
высокопрочной стали, устойчивой к кручению, с 
высокой несущей способностью.

●

В
ы

но
сн

ы
е 

оп
ор

ы 4 аутригера, Н-образное расположение по концам рамы, 
с управлением через электромеханическую гидравлику.
Горизонтальные балки выносных опор имеют четыре 
режима выдвижения.

●

Д
ви

га
те

ль

SC7H220.1G3 — шестицилиндровый рядный 
дизельный двигатель с водяным охлаждением и 
воспламенением от сжатия, производства Shangchai; 
номинальная мощность 162/2000 (кВт/(об/мин)), макс. 
крутящий момент 900/1300 (Н·м/(об/мин)); 
соответствует экологическому стандарту EU Stage IIIA 
(внедорожный).
Полезный объем топливного бака: около 305 л.

●

К
ор

об
ка

 
пе

ре
да

ч

Высокомощная автоматическая трансмиссия: 
6 передач вперед, 3 передачи назад. ●

М
ос

ты Передний и задний мосты — управляемые ведущие, с 
высокой грузоподъемностью. ●

П
од

ве
ск

а

Передний мост жестко соединен с рамой.
Задний мост оснащен маятниковой гидравлической 
подвеской, с функцией амортизации при движении по 
шоссе; при транспортировке с грузом цилиндры 
подвески блокируются в жесткое положение для 
повышения устойчивости.

●

К
ол

ес
а 

и 
ш

ин
ы

4 внедорожные шины специального назначения, на 
каждой оси — по одному колесу, высокая 
грузоподъемность.
Размер шин: 20.5-25.

●

Ру
ле

во
е 

уп
ра

вл
ен

ие 4 режима рулевого управления: независимое 
управление передним мостом, малый радиус поворота, 
крабовый ход и независимое управление задним 
мостом. При переключении режимов поворота 
возможна автоматическая корректировка угла поворота.

●

Т
ор

м
оз

Рабочий тормоз: двухконтурная полностью 
гидравлическая дисковая система, действует на все 
колеса; при понижении давления срабатывает система 
автоматического предупреждения и автоматического 
торможения.
Стояночный тормоз: независимый дисковый тормоз с 
пружинным зажатием и гидравлическим отпусканием, 
действует на передний мост.

●

Ги
др

ав
ли

че
ск

ая
 

си
ст

ем
а

Два регулируемых аксиально-поршневых насоса 
используются для подъема, изменения вылета и 
телескопирования; зубчатый насос — для поворота 
опор, рулевого управления и торможения.
Основной клапан — пропорциональный 
распределительный с нагрузочной 
чувствительностью.
Оборудован независимым радиатором 
гидравлического масла.
Объем гидравлического бака: около 541 л.

●

Ре
ж

им
 

уп
ра

вл
ен

ия

Пилотная система управления с гидравлическим 
управлением, основные движения крана 
осуществляются двумя рычагами.

●

Э
ле

кт
ри

че
ск

ая
 

си
ст

ем
а

Питание 24 В постоянного тока от двух 
последовательно соединенных 12-вольтовых 
аккумуляторов.
Оснащен ограничителем момента и светотехникой: 
фары, указатели поворота, фонари заднего хода, 
рабочие фонари на поворотной платформе и стреле, 
сигнальная лампа вращения и др.

●

О
сн

ов
но

й 
и 

вс
по

м
ог

ат
ел

ьн
ы

й 
по

дъ
ем

ны
е 

м
ех

ан
из

м
ы

Привод от гидромотора через планетарный 
редуктор, с встроенным нормально закрытым 
тормозом и балансировочным клапаном.

●
П

ов
ор

от
ны

й 
м

ех
ан

из
м Однорядный шариковый поворотный подшипник с 

четырехточечным контактом, привод от 
гидромотора через планетарный редуктор, редуктор 
оснащен нормально закрытым тормозом.

●

К
аб

ин
а 

оп
ер

ат
ор

а Неподвижная кабина оператора с раздвижной 
дверью и регулируемым сиденьем; оснащена 
безопасным стеклом, защитной решеткой на крыше, 
солнцезащитной шторой на лобовом и верхнем 
стекле.
Оснащена системой кондиционирования 
(отопление/охлаждение), радиоприемником, 
розетками питания на 12 и 24 В.

●

П
ре

до
хр

ан
ит

ел
ьн

ы
е 

ус
тр

ой
ст

ва

Система безопасности включает: гидравлический 
балансировочный клапан, предохранительный 
клапан, двухсторонний гидрозамок, систему LMI, 
ограничитель размотки каната (трехвитковый 
датчик), ограничитель высоты на головке стрелы, 
защиту от перемотки каната, виртуальную стену, 
аварийное опускание, защиту от высокого 
напряжения и низких температур.

●

Монитор лебедки. ○

Анемометр. ○

П
ро

ти
в

ов
ес Общий вес 4,2 т. ●

П
од

ъе
м

н
ы

й 
кр

ю
к

Крюк 35 т, крюк 5 т. ●

Подробная информация о каждом компоненте продукции указана 
выше, для получения информации 
о конкретных компонентах см. каталог продукции.
Пояснение символов:
● —— обозначает стандартную комплектацию;
○ —— обозначает опциональную комплектацию.
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重量
Масса

作业机构
Рабочий 

механизм
 

作业速度
Рабочая скорость

最大单绳拉力
Максимальное тяговое 

усилие одинарного троса

钢丝绳直径/长度
Диаметр/длина стального 

троса

0 – 145
m/min，空载，第四层
м/мин, холостой ход, 
четвертый слой

47 kN
47 кН

18 mm/155 m
18 мм/155 м

0 – 110
m/min，空载，第四层
м/мин, холостой ход, 
четвертый слой

42 kN
42 кН

18 mm/115 m
18 мм / 115 м

0-1.5 r/min
0–1,5 об/мин
从-1.5°抬起至80°约45s
Подъем от -1,5° до 80° — около 45 с

从10.8m伸出至35m约55s
Время выдвижения стрелы от 10,8 до 35 м — около 55 с

20,5-25 40 75%

作业速度
Рабочая скорость

1

2

车桥

Мост
1 2

总重量

Общая масса

кг 14 157 15 516
29 672 

（不含副臂）
(без вспомогательной стрелы)

кг 15 607 15 050
 30 657 

（含副臂）
(со вспомогательной стрелой)

吊钩

Крюк

倍率

Кратность полиспаста

吊钩重量

Вес крюка

备注

Примечания
35 т 8 360 Однорогий крюк
5 т 1 100 Однорогий крюк

360°
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臂架组合方案
Комбинации стрел

副臂 – 9.2 m
Вспомогательная стрела – 9,2 м

副臂 – 16 m
Гусек – 16 м

部件
Компоненты

结构形式
Конструктивное 

исполнение

尺寸（长×宽×高） mm
Габаритные размеры, 

(длина × ширина × высота), мм

重量  kg
Масса, кг

一节、二节副臂总成+连接架
Односекционный и 

двухсекционный гусек 
в сборе 

с соединительной рамой

折叠 (в сложенном виде): 
9784×950×1206 868



XCMG——XCR35_s 8

臂架组合方案
Способы соединения сегментов стрелы

主臂
Основная стрела

主臂 + 一节副臂
Основная стрела + 1 секция 

вспомогательной

主臂 + 两节副臂
Основная стрела + 2 секции 

вспомогательной

10,8 – 35 м (35 + 9,2) м (35 + 16) м
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主臂
Основная стрела

起升高度曲线图
График высоты подъема

0                                             10                                           20                                  28   30 m     

10

20

30

38 м

T 10,8 м

T 15,6 м

T 20,5 м

T 25,3 м

T 30,2 м

T 35 м

T 35 м

0                                             10                                           20                                  28   30 м     
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T 10,8–35 м起重性能表
Таблица грузоподъемности

10.8 м 15.6 м 20.5 м 25.3 м 30.2 м 35 м

3 35 　 　 　 　 　 3

4 33 23 21 　 　 　 4

5 28,5 22,5 20,9 16 　 　 5

6 23,5 22 19,6 15,5 　 6

7 19,8 20,5 18,4 14 12,5 9,5 7

8 　 16,5 16,9 13,5 11,5 9,5 8

9 　 13 13,3 12,5 10,8 9 9

10 　 10,6 10,9 11,1 10,2 8,5 10

12 　 　 7,8 7,9 8 7,2 12

14 　 　 5,8 6 6,1 6,2 14

16 　 　 　 4,7 4,7 4,8 16

18 　 　 　 3,7 3,7 3,8 18

20 　 　 　 3 3 3,1 20

22 　 　 　 2,4 2,2 2,4 22

24 　 　 　 　 1,8 2,0 24

26 　 　 　 　 　 1,5 26

28 　 　 　 　 　 1,2 28

10,8 м-
35 м

7,15 м×7,1 м

4,2 т

360°
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轮胎支承起重性能表（不行驶）
Таблица грузоподъёмности с опорой на шины (без движения)

10,8 м 15,6 м 20,5 м 25,3 м

3 10,6                               3

4 8,9 9,4 9,6           4

5 6,8 7,4 7,6 7,7 5

6 4,9 5,3 5,6 5,7 6

7 3,6 4 4,3 4,4 7

8 　 3,1 3,4 3,5 8

9           2,5 2,7 2,8 9

10           1,9 2,1 2,3 10

12                     1,4 1,5 12

14                     　 1 14

10,8  м-25,3  м 4,2 т

360°
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带载行驶起重性能表（正前方作业，行驶速度≤2km/h）
Таблица грузоподъёмности с опорой на шины (работа строго впереди, 
скорость движения ≤ 2 км/ч)

10,8 м 15,6 м 20,5 м 25,3 м

4 6,8 7,2 7,4 4

5 5,4 5,6 5,8 6,6 5

6 4,2 4,6 4,8 4,9 6

7 3,1 3,4 3,7 3,8 7

8 2,7 2,9 3 8

9 2,1 2,3 2,4 9

10 1,7 1,8 1,9 10

12 1,2 1,3 12

14 0,8 14

10,8  м-25,3  м 4,2 т
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副臂
Вспомогательная стрела

起升高度曲线图
График высоты подъема

  J 16 м

J 9,2 м

J 16 м

T 35 м

J 9,2 м

0                                     10                                 20                                   30                   36 м 

10

20

30

40

50

54 м
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起重性能表
Таблица грузоподъемности J: 9,2–16 м

0° 15° 30°
9 4,2 9

10 4,2 3,8 10
12 4,2 3,4 2,6 12
14 3,6 3,1 2,5 14
16 3,1 2,8 2,3 16
18 2,7 2,6 2,3 18
20 2,4 2,3 2,3 20
22 2,1 2,0 2,0 22
24 1,8 1,7 1,8 24
26 1,5 1,5 1,6 26
28 1,2 1,3 1,2 28
30 0,9 1,0 1,1 30
32 0,7 0,8 0,9 32

4,2 т
360°

JT 7,15 м×7,1  м

0° 15° 30° 0°
10 2,5 　 　 10
12 2.1 　 　 12
14 1.8 1,2 　 14
16 1,6 1,1 0,8 16
18 1,4 1,0 0,8 18
20 1,3 0,9 0,7 20
22 1,1 0,8 0,7 22
24 1,1 0,8 0,7 24
26 1,0 0,8 0,6 26
28 0,8 0,7 0,6 28
30 0,8 0,7 0,6 30
32 0,7 0,6 0,6 32

4,2 т
360°

7,15 м×7,1  мJT

35 м

35 м

9,2 м

16 м
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起重作业标识
Маркировка при подъеме груза

主臂
Основная стрела

副臂
Гусек

符号标识
Общая маркировка

支腿
Выносные опоры

车桥
Мосты

工作幅度
Рабочий вылет

行驶速度
Скорость движения

吊臂仰角
Угол подъема стрелы

爬坡能力
Способность преодолевать 
подъем

吊臂长度
Длина стрелы

轮胎
Колеса и шины

吊钩
Крюк

平衡重
Противовес

360°全回转
Поворот на 360°

上车
Крановая установка

卷扬
Лебедка

底盘
Шасси

360°

常规标识
Маркировка

м
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主要技术参数表
Таблица основных технических параметров

类别

Категория 

项目

Пункт

单位

Единица 
измерения 

参数

Параметры 

允差范围

Диапазон 
допусков 

尺寸参数
Габаритные 

размеры

外形尺寸（长×宽×高）
Габаритные размеры 

(длина × ширина × высота)

mm
мм 12998×2980×3480 ±1 %

轴距
Колесная база

mm
мм 3700 ±1 %

轮距（前/后）
Ширина колеи (передней/задней)

mm
мм 2440/2440 ±1 %

前悬/后悬
Передняя/задняя подвеска

mm
мм 2116/2375 ±1 %

前伸/后伸
Вынос передней/задней части

mm
мм 4807/0 ±1 %

重量参数
Весовые 

параметры

最大允许总质量（不含副臂）
Максимально допустимая масса 
(без вспомогательной стрелы)

kg
кг 29 673 ±3 %

轴荷
Нагрузка на 

мосты

一轴
Первичный вал

kg
кг 14 157 ±3 %

二轴
Вторичный вал

kg
кг 15 516 ±3 %

最大允许总质量（含副臂）
Максимально допустимая масса 

(с вспомогательной стрелой)

kg
кг 30 657 ±3 %

轴荷
Нагрузка на 

мосты

一轴
Первичный вал

kg
кг 15 607 ±3 %

二轴
Вторичный вал

kg
кг 15 050 ±3 %

动力参数
Динами-ческие 

параметры

发动机型号 
Модель двигателя —— SC7H220.1G3 —

额定功率/转速
Номинальная мощность / 

частота вращения

kW/(r/min)
кВт/(об/мин) 162/2000 —

最大输出扭矩/转速
Максимальный крутящий момент / 

частота вращения

N.m/(r/min)
Н·м (об/мин) 900/1300 —

行驶参数
Параметры хода

最高车速
Максимальная скорость

km/h
км/ч ≥40 —

最低稳定车速
Минимальная устойчивая скорость

km/h
км/ч 1,8 —

最小转弯直径
Минимальный радиус поворота

m
м ≤11,4 —

最小离地间隙
Минимальный дорожный просвет

mm
мм 395 ±1 %

接近角
Угол въезда ° 24 ±1°

离去角
Угол съезда ° 21 ±1°

制动距离（制动初速度为24km/h）
Тормозной путь (при начальной скорости 

торможения 24 км/ч)

m
м ≤9 —

最大爬坡能力
Максимальная преодолеваемая подъемная 

способность
% ≥75 —
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主要技术参数表
Таблица основных технических параметров

类别
Категория 

项目
Пункт

单位
Единица 

измерения 

参数
Параметры 

允差范围
Диапазон 
допусков 

主要性能参数
Основные 
эксплуата-
ционные 

параметры

最大额定总起重量
Максимальная номинальная грузоподъемность

t
т 35 ±5 %

最小额定工作幅度
Минимальный номинальный рабочий вылет

m
м 3 ±1 %

转台尾部回转半径
Радиус вращения 
хвостовой части 

поворотной платформы

平衡重处
С противовесом

mm
мм 3965 ±1 %

最大起重力矩

Максимальный грузовой 
момент

基本臂 
Основная стрела 

kN.m
кН·м 1396 ±5 %

最长主臂
Максимальная длина основной 

стрелы

kN.m
кН·м 850 ±5 %

支腿跨距
Расстояние между 

выносными опорами

纵向
По вертикали

m
м 7,15 ±1 %

横向
По горизонтали

m
м 7,1/5,4/4,0/2,62 ±1%

起升高度
Высота подъема

基本臂
Основная стрела

m
м 10,7 ±1 %

最长主臂
Максимальная длина основной 

стрелы

m
м 35 ±1 %

最长主臂+副臂
Максимальная длина основной 

стрелы + гусек

m
м 49,3 ±1 %

起重臂长度
Длина стрелы

基本臂
Основная стрела

m
м 10,8 ±1 %

最长主臂
Максимальная длина основной 

стрелы

m
м 35 ±1 %

最长主臂+副臂
Максимальная длина основной 

стрелы + гусек

m
м 51 ±1 %

副臂安装角
Угол установки гуська ° 0°, 15°, 30° —

工作速度参数
Параметры 

рабочей 
скорости

起重臂起臂时间
Время подъема стрелы

s
с ≤45 —

起重臂全伸时间 
Время полного выдвижения стрелы

s
с ≤55 —

最大回转速度  Max. slewing speed
Максимальная скорость вращения

r/min
об/мин ≥1,5 —

支腿收放时间
Время выдвижения и 

втягивания выносных опор

水平支腿
Горизон-
тальная 
выносная 
опора

收
Втягивание

s
с ≤20 —

放
Выдвижение

s
с ≤30 —

垂直支腿
Вертикаль-
ные опоры

收
Втягивание

s
с ≤30 —

放
Выдвижение

s
с ≤35 —

起升速度（单绳,第四层，
空载）

Скорость подъема (одна 
ветвь, 4-й слой, без 

нагрузки)

主起升机构  Main winch
Основной подъемный механизм

m/min
м/мин ≥145 —

副起升机构
Вспомогательный подъемный 

механизм

m/min
м/мин ≥110 —
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注意事项
Примечания

1. Указанные в таблице значения номинальной 
грузоподъемности — это максимальные 
допустимые значения для работы на твердом и 
ровном основании. Они включают массу крюка 
и оснастки, поэтому при расчете массы груза их 
необходимо вычесть.

2. Рабочий диапазон в таблице 
грузоподъемности — это расстояние, 
измеренное по горизонтали от центра тяжести 
груза до оси вращения крана при поднятом 
грузе. Это фактическое значение, включающее 
деформацию стрелы, поэтому деформацию 
стрелы следует учитывать перед подъемом.

3. Работы допускаются только при ветре не выше 
5 баллов (порывы до 14,1 м/с, давление ветра 
125 Н/м²).

4. Перед подъемом груза оператор обязан 
определить его массу и рабочий диапазон, а 
затем выбрать соответствующий режим. 
Превышение значений, указанных в таблице, 
строго запрещено. Если фактическое значение 
длины стрелы или ее вылета находится между 
двумя значениями, указанными в таблице 
грузоподъемности, выбирать следует меньшее 
значение из двух.

5. Работы следует выполнять в пределах 
допустимого угла наклона основной стрелы. 
Угол наклона основной стрелы не должен 
выходить за установленные пределы, иначе кран 
может опрокинуться.

6. Длина основной стрелы в таблице должна быть 
увеличена в соответствии с требованиями 
телескопичности каждой стрелы.

1. 表中额定总起重量值，是在平整的坚固地面上

本起重机能够保证的最大总起重量，包括吊钩

和吊具的重量，所以为了估算重物重量，必须

减去上述的装置重量。

2. 表中的工作幅度为起吊重物离地时起重物到起

重机回转轴线的水平距离，是包括起重臂变形

量在内的实际值，因而起吊前应考虑起重臂变

形量。

3. 只允许在5级(瞬时风速14.1m/s，风压

125N/m2)风以下进行作业。

4. 吊重前操作者必须对物体的重量和工作范围了

解后选择合适的作业工况，严禁超出表中的数

值。幅度及臂长在相邻两个数值之间时，应依

据两个数值中较小值确定起重作业。

5. 应按主臂仰角范围作业，即使是空载，也不应

使主臂仰角处于范围外，谨防整机倾翻。

6. 表中的主臂长度应要按照每节臂的伸缩要求进

行伸出。
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地址：江苏省徐州市经济技术开发区高新路68号
Адрес: провинция Цзянсу, зона технико-
экономического развития городского округа 
Сюйчжоу, Гаосин Роуд, № 68
电话 / Телефон: +86-516-83462242
质量监督电话 / Телефон отдела контроля качества：
+86-516-87888268
备件电话 / Телефон отдела запасных частей: 
+86-516-83461542
邮编 / Почтовый индекс: 221004
网址 / Веб-сайт: www.xcmg.com

服务热线
Горячая линия обслуживания

400-110-9999

Данный документ не является офертой. В связи с необходимостью постоянного улучшения продукта мы оставляем за собой право изменять модели, 
параметры и конфигурации без предварительного уведомления. Изображение приведено исключительно в качестве примера; приоритет отдается 
конкретному изделию в фактическом исполнении. Изображение не обязательно представляет стандартную конфигурацию, некоторые детали могут 
закупаться отдельно. Для оформления номерного знака и управления краном на дороге необходимо соблюдать местные правила.

禁止任何形式的非法复制！

Любая форма незаконного копирования 
запрещена.

本文件不属于合同。出于产品不断改进的需要，我们保留对产品型号、参数、配置进行变更的权利，恕不另行通知。图片仅供参考，具体产品以
实物为准。图片中产品可能并非标准配置，部分部件可能需要另行购置。办理牌照和上路行驶需遵守当地法规。


